ROBOTIK

Ett kontaktstod din

robot sa val behover

Nano D dr perfekt for
smd, robusta tilldmp-
ningar inom ickein-
dustriell robotteknik

mraden som tillverkning, dist-
ribution, sdkerhet, halsovard
och hemelektronik ser allt fler
tillampningsmojligheter for
sma, prisvdrda robotar. Kostnadseffektiva,
laraktiga, samarbetsvilliga robotar kan
numera arbeta under sdkra former sida vid
sida med manniskor i fabriker. med produk-
tion eller forpackning. Mobila robotar utfor
betungande uppgifter med hdamtning och
transport pa distributionscentraler, och
rullande eller flygande robotar kan snart
hantera leveranser pa egen hand. Inom
hadlsovarden utnyttjas robotteknik for av-
standskirurgi och for att styra proteser.

Vanliga méanniskor lever redan sida vid
sida i sina hem med sma robotar som tar
hand om dammsugning och grasklippning,
medan tillkomsten av digitala assistenter i
hemmen kan leda till annu mer sofistikerad
robothjalp i framtiden.

Vi vet att tillgangen till allt kraftfullare
processorer, till lagre pris for varje ny gene-
ration, tack vare Moores lag bidrar till fram-
vaxten av flexibel robotteknik till ett 6ver-
komligt pris. Men eftersom dessa framsteg
gor att maskinerna kan bli mindre, med
hogre prestanda, smidigare och rorliga, s
maste hardvara som kablar och kontakter
uppfylla specifikationer med hogre nog-
grannhet.

Storlek, vikt och mer dartill

Nano D-kontakter anvands i stor utstrack-
ning i dagens rorliga robotar. Tillverkare
kan erbjuda méngsidiga produkter som
ar sma och latta, och ger hdg sdkerhet och
hardighet. Ett stiftavstand pa bara 0,64 mm
och olika konfigurationer gér det mojligt for
ingenjorer att vilja flervdgsanslutningar
frdn bara ndgra fa stift till 6ver 60 stycken,
i laghdjds enradiga eller smala tvaradiga
formfaktorer. Det finns dven ett stort urval
av kontaktdon fér montering pa harda eller

26

Eninvaderande armé av hjdlpsamma robotar av olika slag,
avancerat allt ndrmare din vardag och din arbetsplats.

flexibla kretskort, panelmontering, kabel
till kretskort, kabel till kabel och manga
andra monteringsalternativ som vertikalt
eller rakt montage, ytmontering eller hal-
montering.

Aven om det finns manga alternativ for
konfigurering sa maste utrustningskon-
struktorer tanka pa att robotens milj6 och
normala anvandning kan stdlla sarskilda
krav pa kontaktdonen. Det kan vara ex-
trema temperaturer eller snabba vaxlingar
mellan hdga och laga temperaturer. Rorliga
robotar kan utsattas for kraftiga mekanis-
ka stotar och vibrationer, vilket gor att hog
motstandskraft mot korrosion eller mild
oxidation kan vara viktigt om roboten kan
komma att utsdttas for starka kemikalier
eller om det stélls krav pa extremt hog till-
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Omnetics kontaktsystem Flex Pin
uppfyller de kravsom stalls i MIL-DTL-32139.

forlitlighet, exempelvis i medicinsk utrust-
ning.

N&r man overvager effekterna av saddan
paverkan maste man dven tdnka pa att det
oftast dr mer ekonomiskt forsvarbart att
bestélla standardkomponenter, vilket dven
ger snabbare utvecklingstid dn att ta fram
en specialdesignad eller skrdaddarsydd
kontaktdonsspecifikation. Det &r viktigt att
ta alla aspekter under 6vervdgande, som
exempelvis kontaktstiftens konstruktion
och kvaliteten pa kontakternas nickel- eller
guldplatering, och pa sd satt sakerstalla att
de valda standardkomponenterna kommer
att ge langsiktig hog prestanda och driftsa-
kerhet.

Standardiserad hogpresterande design

Som exempel kan ndmnas stiften till Om-
netics Nano D-kontakt Bi-Lobe. De &r till-
verkade av berylliumbrons vid 17200 psi
och &r anlépta for konstant fjdderkraft.
Dessutom &r fjaderstiftet avsmalnande
och format for att uppratthalla fyra kon-
stanta kontaktpunkter. Konstruktionen,
som har en dppen dnde, dr extremt stark
och héllbar, och mojliggér stérre rorelse
under kompression och expansion. Detta
sdkerstdller kontinuerlig elektrisk kontakt
under driftsforhdllanden dar andra kon-
struktioner kan drabbas av avbrott i strom-
tillforseln. | miljoer med starka vibrationer
tilldter en del kontaktdon &ppettider pa 10
nanosekunder, medan Bi-Lobe-kontaktens

fjdderstiftskonstruktion har uppvisat noll
Oppningarundervibrationstest.

Socklarna dr av kopparlegering som ex-
panderar nar kontakten &r varm, och de
ar gjorda for att oka kontakttrycket. Nar
kontakten dr kall drar sockeln ihop sig och
fjdderstiften sluts, men stiftet utsatts inte
for onodig belastning och darmed férlangs
kontaktdonets livslangd. Fjdderstiftet kla-
rar éver 2000 in- och utmatningar i robust
testmiljo.

For att sdkerstalla lang livslangd guld-
plateras kontakterna efter formning, enligt
ASTM B488 Type Il-specifikationen for elek-
trodeponerade guldbeldggningar. Varje yta
har 1,27 mikrometer (50 pin) nickeloch 1,27
mikrometer (50 pin) guld som styrs med
hjalp av rontgenfluorescens (XRF-métning)
och kontrolleras foricke-pordsa ytor.

En annan viktig faktor dr kopplingska-
pans robusthet. Lagpriskontakter med
plastskal kan gora sa att ny utrustning
kommer ut pa marknaden till ett mer kon-
kurrenskraftigt pris, ndgot som ar viktigt
ndr robottekniken blir mer och mer kom-
mersialiserad. A andra sidan kan kontakter
med plastskal bli spréda och svéra att ldsa
efter aterslutning.

Omnetics har ett antal olika metallskal,
bland annat skal som &r platerade med
lattviktsaluminium eller anodoxiderade,
tillverkade i rostfritt stal eller titan. Dessa
ar anpassade for krdavande miljoer, exem-
pelvis luftburna robotar eller kirurgiska
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Sparrande version av Nano D Bi-Lobe.

instrument, och kan std emot mer stotar
och vibrationer @n manga tyngre och stérre
kontaktkonstruktioner.

Ytterligare en av de standardiserade
Nano D-kontakternas stora férdelar dr hog
retentionskraft ndr de dr ihopkopplade.
Mycket av detta kommer givetvis fran de
integrerade skruvdomkrafterna. Omne-
tics lanserade nyligen en ny sjilvlasande
version av Nano D-kontakten Bi-Lobe, som
mojliggor snabb montering utan verktyg.
Kontakternaklarar de harda st6t- och vibra-
tionskraven i MIL-DTL32139, som sdkerstal-
ler robust service i ndstan alla sorters ut-
rustning for robotteknik, daribland UAV:er
(Unmanned Aerial Vehicle — obemannade
luftfarkoster) eller deras motsvarigheter pa
marken, UGV:er (Unmanned Ground Vehic-
les—obemannade markfordon).

Att ta sigininya miljoer

Aven om det finns ett stort urval av robusta
standardkontakter, sa utvecklas robot-
industrin och tar sig in pa nya omraden sd
snabbt att en del tilldmpningar kan komma
att krdava specialkontakter. Ett exempel ar
sdkerhetsorienterad robotteknik, som kan
behova dvervakningklassad kapsling och
kablage for att forebygga avsiktliga avbrott
eller anslutningsavbrott. | sddana fall kan
Omnetics arbeta tillsammans med kundens
ingenjorsteam for att definiera kraven pa
kontaktdonen och snabbt leverera en pas-
sande lésning. [ |
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